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Hankekuvaus:

Tyontekijoilla on merkittava rooli teollisuudessa, erityisesti piensarjojen valmistus on usein kasityota,
joka vaatii erityisosaamista ja nopeaa sopeutumista tyotehtavaan. Pohjois-Pohjanmaalla
valmistetaan useiden eri teollisuusalojen tarpeisiin esimerkiksi konepajatuotteita seka
rakennusteollisuuden komponentteja, joiden valmistuksen tdysi automatisointi ei ole kannattavaa.
Teollisuuden tyontekijoiden altistuminen toistuville liikesarjoille ja raskaille taakoille lisaa
tyontekijoiden fyysista ja psyykkista rasitusta. Teollisuuden lisdksi fyysisesti raskaita tyovaiheita
esiintyy paivittdin myos sosiaali- ja terveyspalveluissa, joissa tydskennelldan usein hankalissa

asennoissa.

Mobiilirobotiikka tarjoaa mahdollisuuksia teollisuuden ja sotepalvelujen tyétehtavien tehostamiseen
avustamalla tyontekijoita seka hoitamalla tarvittavaa logistiikkaa. Mobiilirobotit voivat hoitaa
esimerkiksi tavaroiden kuljetuksia, vapauttaen henkilokuntaa tehtaviin, joissa tarvitaan
asiantuntijaosaamista ja kykya sosiaaliseen kanssakdaymiseen. Pyorilla liikkuvien mobiilirobottien
lisaksi markkinoille on tullut nelijalkaisia mobiilirobotteja, jotka voivat liikkua ketterasti haastavissa
maastoissa kuten ulkotiloissa, portaikoissa ja kapeissa kadytavissa. Hankkeessa tutkitaan

mobiilirobottien hyédyntamista tyotehtavissa, joissa vaaditaan kykya liikkua haastavissa maastoissa.

Tyontekijoiden terveyden yllapitaminen on keskeista teollisuuden menestyksen ja sotepalveluiden
toimivuuden kannalta. Ty6tehtavien keventaminen ja ergonomian kehittdminen lisddvat tyossa
jaksamista ja mahdollistavat osaltaan pidemmat tyéurat. Eksoskeletonit, eli ulkoiset tukirangat,
voivat parantaa ergonomiaa ja keventaa tyotehtavia, jotka sisaltavat toistuvia liikkeita ja raskaiden
taakkojen kasittelya. Eksoskeletonien avulla voidaan my6s vahentaa fyysisen ja henkisen

kuormituksen riskeja seka tukea tyontekijan vartaloa.



Tassa hankkeessa pilotoidaan mobiilirobottien ja eksoskeletonien lisaksi niiden keskitettya
parviohjausta. Keskitetty, ennakoiva ja tyotehtavia tunnistava ohjaus yhdistaa eri valmistajien laitteet
vhdeksi toimivaksi kokonaisuudeksi, joka mahdollistaa tyontekijan tehokkaan ja joustavan
avustamisen. Tyotehtavien tunnistaminen mahdollistaa ihmisen ja robotin valisen yhteistyon laajassa

mittakaavassa; ihmiset ja robotit tyoskentelevat yhdessa parvena, jolla on yhteinen paamaara.

Hankkeen paatavoite on selvittda, milla tavoin alueen yritysten kilpailukykya voidaan kehittaa ja
tuotantoa tehostaa parvidlya hyédyntavan mobiilirobotiikan ja uusimpien kehoa tukevien

eksoskeletonien avulla.

1. Hankkeen vialittdmana tavoitteena on tuottaa ja valittda tietoa mobiilirobotiikan ja
eksoskeletonien muodostamien parvien hyédyntamismahdollisuuksista alueen yrityksille, ja siten
kehittaa kilpailukykya ja tuotantoa parvidlya hydédyntavan mobiilirobotiikan ja uusimpien kehoa
tukevien eksoskeletonien avulla. Tiedon valittaminen toteutetaan yritysten tarpeisiin perustuvilla
teknologiademonstraatioilla ja -kokeiluilla seka soveltuvilla laitteistoesittelyilld ja kayttajien
opastuksilla, joilla nopeutetaan uusien teknologioiden kayttéonottoa yrityksissa.

2. Hankkeen toisena tavoitteena on selvittaa tyotehtavia, joihin mobiilirobotit ja eksoskeletonit
soveltuvat Pohjois-Pohjanmaan yrityksissa ja saadun tiedon perusteella tutkia ja kehittaa uusia,
innovatiivisia tapoja hyodyntaa naita teknologioita teollisissa ymparistoissa. Tallaisia
kayttokohteita ovat esimerkiksi logistiikkatehtdavat mobiiliroboteille ja toistuvat tai raskaat
tyotehtavat eksoskeletoneille.

3. Hankkeen kolmantena tavoitteena on kokeilla ja demonstroida mobiilirobotiikkaa ja
eksoskeletoneja alueen yrityksille. Teknologioita kokeillaan ja demonstroidaan seka yritysten
tiloissa, heidan omissa kayttokohteissaan, etta Centrian tiloissa jarjestettdvissa tyopajoissa.
Tyopajojen ja kokeilujen yhteydessa kerataan tietoa eksoskeletonien hyotyjen ja haittojen
selvittamiseksi.

4. Hankkeen neljantena tavoitteena on mobiilirobotit ja eksoskeletonit yhdistdvan,
alustariippumattoman laivueohjauksen kehittdminen. Tyotehtdvat automaattisesti tunnistava
kutsuihin perustuva laivueohjaus, joka on alustariippumaton mahdollistaa eri tyyppisten
robottien ohjaamisen keskitetysti. Keskitetty laivueohjaus mahdollistaa mobiilirobottien ja

eksoskeletonien yhdistamisen tyontekijoita avustavaksi kokonaisuudeksi.
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Esitys
Pohjois-Pohjanmaan liitto esittaa:
Maakunnan yhteistydryhman sihteeristd puoltaa hanketta rahoitettavaksi Uudistuva ja osaava Suomi
2021-2027 alue- ja rakennepolitiikan ohjelmasta.
Paatosesityksen perustelut:
Hankkeen paatavoite on selvittda, milla tavoin alueen yritysten kilpailukykya voidaan kehittaa ja
tuotantoa tehostaa parvidlya hyédyntavan mobiilirobotiikan ja uusimpien kehoa tukevien
eksoskeletonien avulla.
Hankkeella tuetaan pk-yritysten tuotteiden, palveluiden ja tuotantomenetelmien parantamista
huomioiden ilmastokestavyys. Hanke tukee erityistavoitteen 1.1 “"Tutkimus- ja innovointivalmiuksien
ja kehittyneiden teknologioiden kayttéonoton parantaminen”.
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